
新製品
New Product

メガトルクモータ™

ドライバEGC型/コンバータECC型
産業用イーサネットの中でリアルタイム性に優れるEtherCATに対応
複数モータの統合制御や高速同期運転を実現

■特 長
・EtherCAT対応により、複数モータの統合制御や高速同期運転を実現
・角度分解能を262万⇒419万分割に向上
・現行メガトルクモータ11製品に対応予定（対応モータは随時追加）

■主な用途
・半導体製造装置や、電子部品検査装置をはじめとする幅広い用途に対応
・�メガトルクモータを組み込んだ既存設備に本製品を導入することで、�
EtherCATに対応可能



ドライバEGC型
■外観

モータ
■外観

コンバータECC型
■外観

■外形寸法

■仕様■仕様

■モータ記号・モータ対応表
モータ記号 対応モータ

PS1006 M-PS1006KN***

PS1012 M-PS1012KN***

PS1018 M-PS1018KN***

PS3015 M-PS3015KN***

PS3030 M-PS3030KN***

PN2012 M-PN2012KN***

PS3060 M-PS3060KN***

PS3090 M-PS3090KN***

PN3045 M-PN3045KN***

PN4135 M-PN4135KN***

PN4180 M-PN4180KN***

性能項目 M-PS3015KN002 M-PN4135KN001

モータ外形�［mm］ φ150 φ280

最大出力トルク�［N・m］ 15 135

定格出力トルク�［Ｎ・ｍ］ 5 45

アキシアル振れ精度�（図中A）�［µｍ］※3 50�（10,�5） 30�（10,�5）

ラジアル振れ精度�（図中B）�［µm］※3 50�（10,�5） 50�（10,�5）

モータ高さ�［mm］ 85 95

モータ中空穴径�［mm］ φ56 φ50

最高回転速度�［s−1］ 10 3

定格回転速度�［s−1］ 5 1

回転位置検出器分解能�
�［カウント/回転］

4,194,304 4,194,304

絶対位置決め精度�［秒］※4 60�（±30） 60�（±30）

繰返し位置決め精度�［秒］ ±2 ±2

許容アキシアル荷重�［N］※5 2,000 9,500

許容ラジアル荷重�［Ｎ］※6 1,700 9,500

許容モーメント荷重�［N・m］ 42 160

ロータ慣性モーメント�［kg・m2］ 0.011 0.057

許容負荷慣性モーメント�［kg・m2］ 0～ 1.65 0.057～ 8.55

質量�［kg］ 5.5 26

環境条件
使用温度0～40℃、湿度20～80�［％］、屋内使用。
塵埃・結露・腐食性ガスなきこと。IP30相当

※3��（　）内に記載の振れ精度の製品は、外形寸法が変更となる場合がありますので、NSKへお問合せくださ
い。

※4�環境温度25±5�［℃］時
※5�ラジアル荷重0�［N］の場合
※6��アキシアル荷重0�［N］の場合
・�アキシアル荷重、ラジアル荷重、モーメント荷重の3荷重が同時に作用する場合は、NSKにお問い合わせく
ださい。
・�アンバランス負荷を搭載する場合、遠心力によって発生するモーメント荷重及びラジアル荷重は許容荷重以
下としてください。
・�45�［°］の範囲内で繰返し運転を実施する場合は、一日一回を目安としてモータを90�［°］以上回転させる動
作を行ってください。
・�ピン穴は位置決め用に使用し、荷重保持の用途には使用しないでください。

■ドライバEGC型・モータ対応表
ドライバ M-EGC-20ABE01 M-EGC-50ABE01

対応モータ M-PS1006KN***
M-PS1012KN***
M-PS1018KN***
M-PS3015KN***
M-PS3030KN***
M-PN2012KN***

M-PS3060KN***
M-PS3090KN***
M-PN3045KN***
M-PN4135KN***
M-PN4180KN***

� 青文字のモータは順次対応予定です。

M-PS3015KN＊＊＊

M-PN4135KN＊＊＊

■外形寸法

■呼び番号構成

最大出力電流　 20：20［Arms］ 
50：50［Arms］

ドライバEGC型
設計追番号
01：標準

電源電圧
A：200 〜 240［VAC］（単相/三相）

機能　E：EtherCAT

検出器仕様
B：絶対位置検出仕様

呼び番号例： - B20 EM-EGC 01A

■呼び番号構成

モータ記号

コンバータECC型
設計追番号
01：標準

ドライバ記号　GC：ドライバEGC型
検出器仕様

B：絶対位置検出仕様

呼び番号例： - GCPS3015 BM-ECC 01

■呼び番号構成

モータサイズ記号

M-PS：PS 型
M-PN：PN 型

設計追番号
002：標準（PS1型/PS3型）
201：標準（PN2型）
001：標準（PN3型/PN4型）

最大出力トルク［N・m］
KN：標準

呼び番号例： - KN0153 002M-PS

性能項目 M-EGC-20ABE01 M-EGC-50ABE01

主回路電源電圧※1 三相/単相：200～240�［VAC］�+10/−15�［%］

制御電源電圧※1 単相�：200～240�［VAC］�+10/−15�［%］

電源容量�［kVA］※2 0.9 1.3

回転位置検出器分解能
�［カウント/回転］

4,194,304

制御モード 位置/速度/トルク（パラメータ切替）

位置決め運転方式 EtherCAT運転、ジョグ運転、原点復帰運転

入力信号 制御用入力（デジタルアイソレータ）×6点、制御用入力（フォトカプラ）×2点

出力信号 制御用出力（オープンコレクタ）×2点、位置フィードバック信号�A/B/Z相

保護機能

出力パワーデバイス異常（過電流）、電流検出異常、安全トルク遮断異常、
冷却ファン停止、過負荷、回生過負荷、連続回転速度過大、過熱異常、
外部異常、サーボドライバ温度異常、過電圧、主回路不足電圧、
主回路電源欠相、主回路電圧検出異常、突入防止時間異常、制御電源異常、
制御回路不足電圧、レゾルバ異常、過速度、速度制御異常、
速度フィードバック異常、モデル追従制振制御異常、位置偏差過大、
位置指令異常、軸間同期誤差過大、ドライバ間通信異常、位置偏差差異過大、
メモリ異常、CPU異常、パラメータ異常、制御回路異常、タスク処理異常

モニタ機能 アナログモニタ×2

通信 EtherCAT、USB

環境

使用周囲温度�［℃］ 0～+55

保存温度�［℃］ −20～+65

使用・保存湿度�
［%RH］

95以下（結露しないこと）

標高�［m］ 1000�以下

振動�［m/s2］ 6

安全
規格
対応

UL UL�61800-5-1

CE
LVD IEC�61800-5-1、EN�61800-5-1

EMC EN�61000-6-2、IEC�61800-3、EN�61800-3

KC KS�C�9610-6-2、KS�C�9610-6-4

質量�［kg］ 0.80 1.50

外形寸法（H×W×D）�［mm］ 160×40×130 160×85×130

※1�電源電圧は、必ず仕様範囲内としてください。
※2��最大組合せモータの定格出力運転時の値です。



お問い合わせは、下記の販売店またはNSKへ

この印刷物は環境に配慮した印刷方法を採用しています。
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www.nsk.com0120-502-260お客様ご相談室 「コールセンター」

このカタログの内容については、技術的進歩および改良に対応するため製品の外観、
仕様を予告なしに変更することがあります。
なお、カタログの制作には正確を期するために細心の注意を払いましたが、誤記脱漏
による損害については責任を負いかねます。
このカタログの内容、テキスト、画像の無断転載・複製を禁止します。
他国へ輸出する場合は、製品の輸出に必要な最新法規制の調査を行い、許可取得等の
手続きをお願いします。

■ケーブル

■システム構成例

■別売品
品名 呼び番号

モータ
ケーブル

2�［m］ 固定 M-CA002C101

4�［m］
固定 M-CA004C101

可動 M-CA004C102

8�［m］
固定 M-CA008C101

可動 M-CA008C102

レゾルバ
ケーブル

0.5�［m］ 固定 M-CB000C101

2�［m］ 固定 M-CB002C101

4�［m］
固定 M-CB004C101

可動 M-CB004C102

8�［m］
固定 M-CB008C101

可動 M-CB008C102

コンバータ
ケーブル

0.5�［m］ 固定 M-CC000A101

2�［m］ 固定 M-CC002A101

4�［m］
固定 M-CC004A101

可動 M-CC004A102

8�［m］
固定 M-CC008A101

可動 M-CC008A102

品名 呼び番号

コネクタ（主電源） M-FAE0016

コネクタ（制御電源） M-FAE0017

コネクタ（制御IO） M-FAE0018

取付金具（20［A］ドライバ用） M-FAE0019

取付金具（50［A］ドライバ用） M-FAE0020

コネクタセット※7 M-FAE0021

回生抵抗（80W） M-FAE0004

回生抵抗（220W） M-FAE0005

※7　�M-FAE0016�コネクタ（主電源）、�
M-FAE0017�コネクタ（制御電源）、�
M-FAE0018�コネクタ（制御IO）のセット

・�ドライバEGC型には、M-FAE0021�コネクタセットが同梱されます。

■組み合わせ例
モータ コンバータ ドライバ モータケーブル レゾルバケーブル コンバータケーブル

M-PS3015KN002 M-ECC-PS3015GCB01 M-EGC-20ABE01
M-CA004C101（4m） M-CB004C101（4m） M-CC000A101（0.5m）

M-PN4135KN001 M-ECC-PN4135GCB01 M-EGC-50ABE01

アプリケーション *
“MEGATORQUE MOTOR 

SETUP for EGC”
PC

EtherCAT
コントローラ

USB
ケーブル

ドライバEGC型 *

Ethernet
ケーブル

メガトルクモータ *

モータケーブル *

コンバータ
ECC型 *

レゾルバケーブル * コンバータケーブル *

* NSK製作

� MEGATORQUE�MOTOR�SETUP�for�EGCにより、EtherCATを使わずにドライバEGC型のパラメータ変更/読み出し/ファイルへの保存を行うことが出来ます。


